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Inertiale Meßsysteme  werden zur Be-
stimmung des dynamischen Bewegungsverhal-
tens, zur Bahnvermessung, Navigation und zur 
Regelung von bewegten Objekten wie Luft-, 
Wasser-, Land- und Raumfahrzeugen einge-
setzt. Dabei werden zur Erfassung der 
inertialen Meßgrößen Beschleunigungsauf-
nehmer und Drehratensensoren (sog. „Krei-
sel“) verwendet.  

iNAV und iVRU bestimmen aus den 
inertialen Meßgrößen Beschleunigung und 
Drehrate sowie aus optional verfügbaren Hilfs-
größen (sog. Stützinformationen) „Fahrt durch 
Wasser“ / DVL, GPS-Position, GPS-Ge-
schwindigkeit, „magnetic heading“ usw. die zur 
Steuerung oder Regelung des Wasserfahr-
zeugs benötigten Größen wie Roll, Pitch, Hea-
ding, Heave, 3D-Geschwindigkeit und 3D-Be-
wegungstrajektorie sowie Informationen für die 
Waffenstabilisierung etc. in Echtzeit.  

iSSMC generiert aus dem ermittelten Be-
wegungszustand des Schiffes und dem vom 

Schiffsführer manuell 
oder vom Bordrechner 
automatisch vorgege-
benen Soll-Verhalten 
des Wasserfahrzeugs 
die erforderlichen Stell-
größen zur Ansteue-
rung der Flossen, der 
Ruderanlagen, der 
Bug-

strahlruder, der Haupt-
schraube und optional 
anderer Aktuatoren und ga-
rantiert bei redundant aus-
gelegten Systemen in sicher-
heitskritischen Anwendunen 
die Signalintegrität. Optional 
stellt die iSSMC Signale für 
weitere Anwendungen (z.B. 
Antennenstabilisierung) zur 
Verfügung. 

iMAR liefert seine Lösungen 
schlüsselfertig in folgenden 
Ausführungen (als Zuliefe-
rung oder Gesamtsystem als 
Generalunternehmer):  

·  Unterstützung der Werft 
bei der hydrodynami-
schen und energie- / leis-
tungsoptimierten Ausle-
gung der Flossen und 
Ruder (foils, trim tabs, T-
foils, interceptors, rud-
ders) sowie der Antriebs-
aggregate. 

·  Konzipierung, Fertigung, Lieferung und In-
tegration der erforderlichen Meß- und Re-
gelsysteme (iNAV, iVRU, iSSMC)  inkl. 

Brückeninstallation (Panel) und Schnitt-
stellen zur Aktorik (Ruder, Flossen, Waf-
fensysteme, Antennen, optronische Sys-
teme usw.) 

·  Konzipierung, Fertigung und Lieferung der 
kompletten Aktorik (Ruder- und Flossen-
anlagen, optronisch stabilisierte Anlagen 

usw.) mit Anbindung an die entsprechen-
den Regel- und Steuersysteme inkl. 
Betreueung der Zulassung und Baumus-
terprüfung durch die zuständige Klassifika-
tionsgesellschaft, wie Germanischer Lloyd, 
oder die zuständigen militärischen Stellen. 

Die modulare Systemarchitektur des iMAR De-
signs erlaubt es uns dabei, unsere Steuerung 
iSSMC (iMAR Ship Stabilisation and Motion 

Control) inkl. Senso-
rik sowohl mit von 
uns konzipierten 
Flossen- und Ruder-
anlagen als auch mit 
Produkten anderer 
Hersteller sowohl bei 
Retrofits bestehender 
Anlagen als auch bei 
der Ausrüstung von 
Neubauten zu kom-
binieren und zu integ-
rieren. 

Neben Anlagen für 
Surface Vessels (Re-
ferenz z.B. SWATH 
Schiffe „Helgoland“ 
und „Cuxhaven“ des 
deutschen Zolls, Sta-
bilisierung optroni-
scher Systeme für die 
dt. Marine, Stabilisie-
rung für die Missile 
Defense Systeme der 
US Navy [Cobra Ju-
dy], Torpedo-Navi-

gationssysteme 
[DM2A4 / Atlas] für die europäischen 
Seestreitkräfte usw.) fertigt iMAR Navigations- 
und Regelsysteme auch für Unterwasserfahr-
zeuge [u.a. FUGRO].  



 
 

 
 
 
 

            System-Portfolio iMAR St. Ingbert 
 

 ·  Navigations- und Vermessungssysteme für Luftfahrt-,  Marine-, Straßen-, Schienen- 
und Unterwasser-Applikationen (iNAV-RAIL, iNAV-AIRS URV, iNAV-NAVY) 

····  Navigationssysteme für Torpedos, Missiles, Drohnen  / UAVs , AUVs (iNAV-T, iVRU) 
····  Lage-Referenz-Systeme für „Missile Approach Warnin g“ zum Schutz der NATO- 

Hubschrauber gegen Lenkflugkörper-Beschuß (iVRU-FC)  
····  Inertiale Vermessung von Straßenfahrzeugen gemäß D IN-ISO 70.000, ISO 4138, ISO 

7401, ISO 7975 etc. inkl. Fahrroboter-Interface (iD IS-FMS) 
····  Stabilisierung von Kameras und Zieleinrichtungen f ür diverse militärische und 

industrielle Anwendungen (iICSC, iVRU) 
····  Aktive Stabilisierung und Führung von Wasserfahrze ugen (iSSMC) 
····  Roll-over Meßsysteme, Crash-Test-Referenzsysteme ( iTGAC)  
····  Straßenvermessung, Mobile Mapping, autonome Fahrze ugführung (iDRPOS, iAG²V)   
····  Optoelektronische Trackingsysteme (iOET²) mit iner tialer Stabilisierung (iIPSC) 
····  Ausrichten von Navigations- und Feuerleitsystemen auf Schiffen und Flugzeugen, 

Geschützkalibrierung, Industrievermessung, Walzenve rmessung (iPEGASUS) 
····  Tunnel-, Bohrloch- und Schachtvermessung, Mikro-Tu nneling, Pipeline-Vermessung 

(iPST, iGST) 
····  Flight Director für Lastpendeldämpfung an Helikopt ern (iSLD-IVC) 
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iMAR GmbH mit Sitz in St. Ingbert seit 1992, 
kann auf langjährige weltweite Erfahrung auf den 
Gebieten der Konzipierung, Entwicklung, Herstel-
lung, Wartung und des Vertriebs inertialer Meß- und 
Navigationssysteme für Aufgaben in Verteidigung, 
Vermessung, Stabilisierung, Führung, Regelung und 
Spezialanwendungen zurückblicken. 

Eine fundierte Basis für die Entwicklung anspruchs-
vollster inertialer Meßsysteme bildet das umfas-

sende Know-how auf den Gebieten der Inertialmeß-
technik, der Navigations - Algorithmik, der Sensorik, 
der Antriebstechnik und Hydraulik, der Mechatronik, 
der Prozeßrechentechnik und des sensornahen 
Hardware-Designs. 

Die Qualifikation unserer 35 Mitarbeiter (2009) und 
der Einsatz neuester Technologien inertialer Senso-
ren vom MEMS-Gyro bis zum Ringlaserkreisel sowie 
eine schlagkräftige Tool-Chain für Entwicklung und 

Fertigung (u.a. Matlab/Simulink, SolidWorks / 
COSMOS, AltiumDesigner, AlphaPlan, HyperMill, 3- 
und 5-Achsen-CNC-Zentren im eigenen Hause) er-

möglichen iMAR die Realisierung technisch und öko-
nomisch überzeugender Produkte und Systemlösun-
gen.  

Moderne Produktionsstätten auf 1500 qm Fläche mit 
hohen Qualitätsstandards gemäß ISO 9001  (in-
dustrielle Prozesse) und EN 9100 (Entwicklungspro-
zesse und Fertigungsprozesse gemäß Luftfahrt-
norm)  und umfassende Prüfeinrichtungen ein-
schließlich mehrerer Zwei- und Dreiachsen-Drehsi-
mulatoren, Temperaturkammern mit erweitertem 
Temperaturbereich und einer 40 kN Vibrationsprüf-
anlage gemäß Mil- und Space-Anforderungen für 
Produktion und Entwicklung garantieren eine zuver-
lässige Fertigung und bilden die Grundlage für die 
Lieferung unserer Produkte an unsere Kunden in 
Marine, Heer, Luftwaffe, Industrie, Automotive und 
Space. 
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