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Inertiale Mel3systeme werden zur Be-
stimmung des dynamischen Bewegungsverhal-
tens, zur Bahnvermessung, Navigation oder zur
Regelung von bewegten Objekten wie Luft-,
Wasser-, Land- und Raumfahrzeugen einge-
setzt. Dabei werden zur Detektion der translatori-
schen und rotatorischen Bewegungsanteile Be-
schleunigungsaufnehmer und Drehratensenso-
ren (sog. ,Kreisel”) verwendet.

Durch eine geeignete Signalverarbeitung, die
auch die durch die Sensoren erfaldten Anteile der
Erddrehrate und Erdschwere kompensiert, kén-
nen die gewinschten Bewegungsgrof3en wie Po-
sition, Orientierung im Raum, Geschwindigkeit,
Nutzbeschleunigung, Winkelgeschwindigkeit etc.
dreidimensional berechnet und in Echtzeit aus-
gegeben werden.

Je nach geforderter Genauigkeit setzt die iIMAR
GmbH unterschiedliche Sensortechnologien wie
optische (FOG, RLG), piezovibrierende (PVG),
dynamisch abgestimmte (DTG) oder mikrome-
chanische (MEMS) Kreisel und mikro-
mechanische sowie Servo-Beschleuni-
gungsaufnehmer ein. In Abhé&ngigkeit

vom Einsatzfall stehen verschiedene
Rechnerplattformen, basierend auf
PentiumO - Prozessoren / Derivaten,
Mikrocontrollern oder DSPs zur Lésung

der inertialen MeR- und Regelaufgaben

zur Verfugung.

Durch eine modulare Hardware- und
Software-Architektur und offen spezifi-

zierte Benutzerschnittstellen kénnen

die inertialen Navigations-, MeR3- und
Regelsysteme der iMAR GmbH auch

in komplexe Systeme integriert oder beispiels-
weise durch Satellitennavigationssysteme, La-
sertracker usw. applikationsspezifisch gestitzt
werden.

| sistemi inerziali vengono utilizzati per
determinare le caratteristiche dinamiche e la
traiettoria di oggetti, quali ad esempio veicoli, in
movimento sul suolo, in acqua, in aria e nello
spazio, nonché a scopo di navigazione, controllo
e stabilizzazione. Le componenti di rotazione e
traslazione vengono rilevate per mezzo di acce-
lerometri e giroscopi.

Elaborando i segnali con complessi procedimenti
in grado di compensare anche le componenti di
rotazione ed accelerazione gravitazionale terre-
stre rilevate dai sensori &€ possibile determinare
grandezze di moto quali la posizione, l'orienta-
mento nello spazio, la velocita, I'accelerazione, la
velocitd angolare, eccetera, ed effettuarne una
valutazione tridimensionale in tempo reale.

In base al grado di precisione richiesto dai singoli
clienti la iIMAR GmbH sceglie la tecnologia sen-
sorica piu adatta, ad esempio con unita girosco-
piche a laser e a fibre ottiche (RLG, FOG), a vi-

brazione piezoelettrica (PVG), a sintonizzazione
dinamica (DTG), micromeccaniche (MEMS), op-
pure con servoacceleratori micromeccanici 0
inerziali. In funzione dell'applicazione inerziale
specifica si sceglie poi la piattaforma piu adatta
dall'ampia gamma disponibile,
che include soluzioni con
processori Pentium™ e i loro
derivati, microcontroller e
microprocessori (DSP).

Grazie all'architettura modulare
hardware e software ottimale
ed alla possibilita di definire
liberamente l'interfaccia utente,
il sistema di navigazione, mi-
sura e controllo inerziale cosi
prodotto dalla IMAR GmbH pud
essere integrato anche in si-
stemi estremamente complessi, oppure pud es-
sere supportato, ad esempio, da sistemi di navi-
gazione satellitare, dispositivi laser tracker ecce-
tera, come necessario per l'applicazione speci-
fica.



Anwendungsbeispiele

Vermessungssysteme fir Luftfahrt-,

Marine-, StraRen-, Schienen- und Unter-
Unterwasser-Applikationen (iNAV-RAIL,
iINAV-AIRSURYV, iNAV-NAVY)

Inertiale Vermessung von Fahrzeugen gemar
DIN-I1SO 70.000, ISO 4138, ISO 7401, ISO
7975 etc. (iDIS-FMS)

Stabilisierung von Kameras und Zieleinrich-
tungen, AHRS fir diverse Anwendungen
(IlICSC)

Aktive Neigetechnik fir Schienen- und Stra-
Renfahrzeuge (iTILT)

Roll-over Mel3systeme, Crash (iVRU)
StraRenvermessung, Mobile Mapping, auto-
nome Fahrzeugfiihrung (iDRPOS, iAG2V)
Navigationssysteme fur Torpedos, Missiles,
Drones, AUVs (iNAV-T, INAV-M, iVRU)
Ausrichten von Navigations- und Feuerleitsy-
stemen, Geschutzkalibrierung, Industriever-
messung, Vermessung von Werkzeugma-
schinen, Walzen (iPEGASUS)

Tunnel-, Bohrloch- und Schachtvermessung,
Mikro-Tunneling, Pipeline-Vermessung (iPST,
iGST)

Vermessung fur Geodéasie, Gravimetrie, Seis-

Esempi di applicazioni

Sistemi di rilevamento per applicazioni nei tra-
sporti aeronautici, navali, stradali, ferroviari e sot-
tomarini  (iNAV-RAIL, iNAV-AIRSURV, iNAV-
NAVY)

Rilevamento inerziale di veicoli in conformita a
DIN-ISO 70.000, ISO 4138, ISO 7401, 1SO 7975
ecc. (iDIS-FMS)

Stabilizzazione di telecamere e dispositivi di pun-
tamento, AHRS (Attitude Heading Reference Sy-
stems) per varie applicazioni (ilICSC)

Tecnica d'inclinazione attiva per veicoli stradali e
ferroviari (iTILT)

Sistemi di rilevamento di crash e roll-over (iVRU)
Sistemi di rilevamento stradale, mobile mapping,
guida veicoli senza equipaggio (iDRPOS, iAG2V)
Sistemi di navigazione per siluri, missili, drone,
sommergibili senza equipaggio (AUV) (iNAV-T)
Allineamento di sistemi di navigazione e controllo
incendi, calibrazione di armi da fuoco, rilevamenti
industriali, rilevamenti di macchine utensili, rulli e
robot (IPEGASUS)

Sistemi di rilevamento per gallerie, trivellazioni,
pozzi, microgallerie e condotte (iPST, iGST)
Sistemi di rilevamento geodetico, gravimetrico e

mologie, Geographische Informationssysteme s_lémgl\(/)glco, sistemi  informativi  geografici
(iSURV) (i )
Referenzliste Referenze
(Auszug) (estratto)
Adlares MERCEDES-BENZ AG
AUDI AG NATO / SACLANT
Atlas Elektronik NavTeq
Autoflug NedCar
Autoliv NovAtel
BAE UK Oerlikon Contraves
Bauer Spezialtiefbau OPEL AG
Belgium Army PII Pipetronix
BGT / Diehl Pruftechnik AG
BMW Rheinmetall
Bosch Rosen Engineering
British Rail Ruhrgas
Bundesamt fiir Wehrtechnik (BWB) RWTH Aachen
CMI SACR AG
CRM SF Schweizer Flugzeugwerke
DaimlerChrysler SIEMENS AG
Deutsche Bahn AG SkyGate
DMT SMART
Dornier OMNICOM
Dynamit Nobel SVA Potsdam
EADS Steyr-Daimler-Puch AG
Elbit Systems ThyssenKrupp
Eurocopter Toyota
FGAN TU Braunschweig
FKFS Uni Miinchen
Ford AG Conti-Teves Volkswagen AG
Gruppe Ristung (GRD) Keller Grundbau Wacker
HDW AG Krauss-Maffei-Wegmann WTD41/52/61/71/81
Honda MAN Technologie AG Westland Helicopters
IGGF Mauser Werke ZARM




Die IMAR GmbH mit Sitz in St. Ingbert kann auf
langjahrige weltweite Erfahrung auf den Gebieten der
Konzipierung, Entwicklung, Herstellung, Unterhaltung
und des Vertriebes inertialer Mel3- und Navigations-
systeme flir Aufgaben in Verteidigung, Vermessung,
Stabilisierung, Fuhrung, Regelung und Spezialan-
wendungen zurtickblicken.

Eine fundierte Basis auch fur die Entwicklung an-
spruchsvollster inertialer Me3systeme bildet das um-
fassende Know-how auf den Gebieten der Inertial-
meltechnik, der Navigations - Algorithmik, der
Sensorik, der ProzeRrechentechnik und des sensor-
nahen Hardware-Designs.
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Moderne Produktionsstéatten auf 1500 gm Flache mit
hohen Qualitatsstandards gemaf ISO 9001 und um-
fassende Prifeinrichtungen einschlieBlich mehrerer
Ein-, Zwei- und Dreiachsen-Drehsimulatoren und
Temperaturkammern mit erweitertem Temperaturbe-
reich gemafl Mil- und Space-Anforderungen fur Pro-
duktion und Entwicklung garantieren eine zuverlas-
sige Fertigung und bilden die Grundlage fiir die Liefe-
rung kundenspezifischer Systeme fir industrielle und
kommerzielle Einsatzgebiete sowie fir alle militari-
schen Bereiche.

iIMAR unterhalt Industrievertretungen u.a. in England,
Italien, Israel, den VAE, China und Kanada.

La IMAR GmbH di St. Ingbert (circa 150 km da
Francoforte, Germania) & specializzata nella conce-
zione, sviluppo, produzione, vendita e manutenzione
di sistemi di rilevamento e navigazione inerziale.
Dalla nostra lunga esperienza di livello internazionale
nascono prodotti destinati a sistemi di rilevamento,
guida, controllo e stabilizzazione, nonché ad applica-
zioni speciali, utilizzati in tutto il mondo in campo
commerciale, industriale e di difesa militare, in condi-
zioni ambientali anche estreme che spaziano dalle
profondita degli oceani al sottosuolo, dalla superficie
terrestre all'aria ed allo spazio.

L'ampio know-how acquisito nel campo della tecnolo-
gia di misura inerziale, degli algoritmi
di navigazione, della sensoristica, dei
sistemi di calcolo di processo e del
design hardware di sensori e altra
strumentazione costituisce la solida
base che ci consente di sviluppare
anche i sistemi di misura inerziale piu
complessi.

L'elevato grado di specializzazione
dei nostri ingegneri, unito all'applica-
zione delle tecnologie piu all'avan-
guardia nel campo della sensoristica
e componentistica inerziale, ci con-
sente di realizzare prodotti e solu-
zioni di sistema estremamente con-
vincenti sia sotto il profilo tecnico, sia
sotto il profilo economico.

Il nostro moderno sito di produzione,

con la sua superficie di 1.500 mq,
risponde in pieno ai rigorosi standard qualitativi ISO
9001 ed e equipaggiato con la strumentazione di test
pitl completa, che include anche vari simulatori rota-
zionali monoassiali, biassiali e triassiali, nonché ca-
mere termostatiche con ampio campo di regolazione
della temperatura di prova, pienamente conformi alle
specifiche per lo sviluppo e la produzione di stru-
mentazione militare e spaziale. Tutto cio garantisce la
sicurezza della produzione e la qualita del marchio
iIMAR, e pone le basi che ci consentono di realizzare
sistemi specifici per i singoli clienti di tutti i settori
commerciali, industriali e militari.
La iIMAR GmbH é rappresentata in vari Paesi, tra cui
Regno Unito, Italia, Israele, Emirati Arabi Uniti, Cina e
Canada.
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