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1IRSS /1INAV-RQH-RAIL

Inertial Rail Surveying System
Inertiales Gleisvermessungssystem

Die Vermessung der Gleislage und -geometrie ist ein wichtiger Bestandteil bei der Installation, Instandhal-
tung und Uberpriifung von Gleisanlagen. Um entsprechende Messungen auch auf einem bewegten Zugver-
band und auch bei horeren Geschwindigkeiten (z.B. auch auf einer Magnetschwebebahn) durchfithren zu
konnen, werden die bisher verwendeten quasistatischen Verfahren, die hauptsédchlich auf dem Einsatz von
Nelgungssensoren mechamschen Gyroskopen und Sehnenmessungen sowie geoddtischen Vermessungsver-

WL, & fahren beruhten, durch kinematisch einsetzbare
inertiale und satellitengestiitzte MeBverfahren
ersetzt.

Neigungssensoren werden gewohnlich einge-
setzt, wenn die absolute Neigung eines Tréiger-
systems gegeniiber dem Lot oder gegeniiber der
Horizontalebene bestimmt werden muf}. Nei-
gungssensoren orientieren sich dabei am FErd-
schwerefeld und messen im stationédren Fall stets
den Winkel zwischen dem Trigersystem und
dem vertikal gerichteten Erdschwerevektor. Da
auf bewegten Trigersystemen der absolute Nick-
und Wankwinkel mit einem Neigungssensor
nicht bestimmt werden kann, kommen zur Er-
zielung hochster Genauigkeiten inertiale MeBsysteme mit optischen Kreiseln und speziellen Strapdown-Al-
gorithmen zum Einsatz. Fiir die Bestimmung der Trajektorie des Gleises im Raum wird ferner neben Inkre-
mentalweggebern die differentielle satellitengestiitzte Positionsbesrtimmung (DGPS) eingesetzt. Das
MefBsystem iNAV-RQH-RAIL, das Mitglied der allg. Gleisver- :

messungssysteme iIRSS ist, eignet sich aufgrund seiner hohen
Abtastrate von bis zu 2000 Hz auch fiir hochdynamische Fahr-
zeuge wie etwa Magnetschwebebahnen.

Als Sensor-Plattform kommt das von iMAR entwickelte Iner-
tialmeBsystem iNAV-RQ-RAIL zum FEinsatz, das der Familie
der LaserkreiselmeBsysteme iINAV-RQH angehort. Hiermit
werden aus den inertial gemessenen Drehraten und Beschleu-
nigungen und der Fahrzeuggeschwindigkeit die Ausgangsgro-
Ben wie Nick- und Wankwinkel, Kurvenradius, Absolutposition
in WGS84 oder kundenspezifischen Koordinaten bestimmt.
Dabei wird eine temporire Abschattung von DGPS durch das
inertiale MeBsystem {iiberbriickt. Zusitzlich sind entsprechende Marker-Eingdnge vorhanden, die vom
Anwender frei verwendet werden konnen. Alle Daten werden auf GPS-Zeit synchronisiert.

iIRSS ist bei der Deutschen Bahn und bei UK Rail in vielfachen Installationen im Einsatz.
Fiir ndhere Informationen stehen wir Ihnen jederzeit gerne zur Verfiigung.
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