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IFTS, IAG°V
Ortung und Navigation autonomer und teilautonomer Fahrzeuge
Guidance and Navigation of Autonomous Driving Vehicles

MaterialfluB- und Produktions-Anderungen sind beim Einsatz konventioneller fahrerloser
Transportsysteme, die spurgebunden oder markenorientiert navigieren, mit hohen Investitions-
kosten verbunden. Oft sind spurgebundene Verfahren auch logistisch nicht einsetzbar, wenn
zum Beispiel im freien Feld ereignisabhiangig oder auf-
grund bordeigener Entscheidungen eine Trajektorienpla-
nung erfolgen muB. Beispiele hierfiir sind etwa Einsitze
zur Kampfmittelbeseitigung und Terrorbekampfung oder
die Navigation von Fahrzeugen tiber frei disponierbare
Lager- und Stellflachen.

IMAR hat eine leitdrahtlose Navigationstechnik entwik-
kelt, die den induktiv gesteuerten FTS technisch und
wirtschaftlich weit iiberlegen ist. iFTS verwendet ent-
sprechend den kinematischen Eigenschaften des Tréger-
fahrzeugs ein bis drei inertiale Drehratensensoren und ei-
nen oder mehrere Inkrementalweggeber zur Ortsbestim-
mung (sog. Dead-Reckoning-Prinzip). Bei solchen as
AG2V (autonomous gyro guided vehicle) bezeich-
netern Transportfahrzeugen werden die Orientie-
rungsinderungen mittels robuster faseroptischer
oder mikromechanischer Drehratensensoren (gyros)
erfait. Die Konzeption beriicksichtigt zur Errei-
chung der notwendigen Bahngenauigkeit u.a. auch
die fortlaufende Schatzung und Korrektur der Feh-
lereinfliisse durch Kreiseldriften, Skalenfaktorfeh-
ler der Wegsensoren und Schlupf unter Verwen-
dung externer Stiitzinformationen (Magnetmarken,
Transponder, DGPS, Laserortung 0.4.).

Fir schwieriges Gelande sind Systeme mit bis zu drei Kreiseln oder zusitzlichen dynamischen
Neigungssensoren verfiigbar. Fir Anforderungen, bel denen auch iiber langere Zeitraume ohne
Stiitzung navigiert werden muB, sind Systeme mit besonders driftarmen Laserkreiseln und au-
tonomer Navigation verfiigbar. Schnittstellen zur Stiitzung des Systems durch magne-
tisch/induktive oder optische Transponder oder fiir Out-door-Applikationen mittels Differen-
tial-GPS sind vorhanden. Genauigkeiten vom Meterbereich bis in den Zentimeterbereich sind
erzielbar.
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